
名前 学年
8:15 ～ 8:30
8:30 ～ 9:00

目野 航輝 B4 22
枦山 眞之輔 外部 20
安達 波平 M2 27

10:09 10:24

木村　隼 M1 22

Zhou Junjie M1 22
Hadush Hailu M2 27

遠藤 凌仁 M2 27

12:02 13:00
横田 有亮 B4 22
山倉 拓海 M1 22
構 勇海 M1 22

14:06 14:21
椎谷 優貴 B4 22

荒井 ルシア M1 22
平賀 虹矢 M1 22

15:27 15:42
篠田 太雅 M1 22
今中 真之 M2 27
森本　光 M2 27

16:58 17:13
前田 諒介 B4 22
出原 和憲 M1 22

YANG CHENJIE M2 27

名前 学年
8:15 ～ 8:30
8:30 ～ 9:00

安藤 日出海 M1 22
荒居 大輝 M2 27

仲谷　真太朗 D1 27
武本 純平 D2 27

10:43 10:58
河合道成，安藤大和 外部 22

竹内栄二朗 外部 22

11:42 12:30
加藤 幹也 M2 27

竹崎 大輔 M2 27

戸田 達也 M2 27

13:51 14:06
三浦　大河 B4 22
坂田　崚真 M1 22
鈴木 汰一 M1 22
南 祐衣 M1 22

15:34 15:49
伴　天聖 B4 22

小玉 裕斗 M1 22

Cahuich Mis Luis Fernando M1 22

QI YUN 研究生 22

17:17 17:31

魚躬 良太 M1 22

勝原　章吾 M1 22

名前 学年
8:15 ～ 8:30
8:30 ～ 9:00

LIU ZHIYUAN 研究生 22
潘 鴻遠 M1 22

田島俊吾 M2 27
阿部 太郎 D2 27

10:38 10:53
Sumiya Ejaz M1 22

林　利行 D3 27

話題提供 福島 友希子 外部 20
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18:24 地図生成

時間 予定/セッション

9:00

17:13

休憩

休憩

15:27 農業ロボット

15:42 16:58 コンピュータビジョン1

11:42 話題提供

昼食

12:30

司会
進行

発表者 所要
時間

会場準備
出席確認・新人/外部参加者の紹介

セッション開始

9:00

14:06 15:34 自己位置推定

15:49 17:17

～ 10:43 制御1

休憩

休憩

休憩

コンピュータビジョン2

13:51 制御2

10:58

17:31 生活支援ロボット18:16

時間 予定/セッション
司会
進行

発表者 所要
時間

機構・制御

会場準備
出席確認・新人/外部参加者の紹介                        

9:00 セッション開始

休憩

～ 10:389:00

日付

日付

2月18日

日付

2月19日

2月17日

休憩

14:21

10:53 12:02
コンピュータビジョン3

昼食

9:00

休憩

時間 予定/セッション
司会
進行

発表者 所要
時間

13:00 ～ 14:06 環境認識

会場準備
出席確認・新人/外部参加者の紹介

9:00 セッション開始

休憩

制御・動作計画～ 10:09

10:24 ～ 12:02 自律移動・動作計画


